Online bijeenkomst Utrecht OV en Wonen

WELKOM

DE BIJEENKOMST START OM 20.00 UUR
Zet de microfoon op mute ¥ en houd je telefoon bij de hand

Wachttip: neem alvast een kijkje op
https://[programma-uned.nl/ov-en-wonen
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Bijeenkomst
MIRT-verkenning OV en Wonen

Arne Schaddelee

Tom van Tilborg

Fons van Reisen

Astri d van Ot Ho f

12 juli 2021
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Welkom en spelregels

A De microfoon is standaard gedempt

A Heb je een vraag? Steek je hand digitaal op of stel een vraag in de chat via:

Hand opsteken

A Je kunt daarna zelf de microfoon unmuten via klikken op:
A Na afronding van de vraag wordt de microfoon weer gedempt

A Eerst presenteren, daarna beantwoorden van vragen in deelgroepen

De presentatie wordt beschikbaar gesteld via de website van U Ned.
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Programma avond

Toelichting
proces en
iInhoud

Resultaat
Startfase

Processtappen
Analysefase

Vervolg




Doel van vandaag
(bijeenkomst 1)

Wat weet u na deze bijeenkomst?
A Waarom deze MIRT-verkenning?

A Wat hebben we tot nu toe gedaan?

A Waar staan we nu?

A Waar werken we naartoe?

A Hoe kun je meedenken?
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Klik op de volgende link voor een korte video over de context
en aanleiding van de MIRT Verkenning OV en Wonen:

Utrecht Nabij: toekomstvisie voor de regio Utrecht i YouTube
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https://www.youtube.com/watch?v=xlAW9MqDuFw
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Toelichting proces en inhoud

Tom van Tilborg, Projectmanager . ’_,.f; '
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Programma U Ned

Utrecht Nabij

Korte termijn Middellange termijn Lange termijn
(2025) (2030) (2040)

v

Gebieds-
onderzoeken

v

Mobiliteitsstrategie
2040

A

MIRT Verkenning Regionale

Aanpak 2030 OV en Wonen Parkeerstrategie

Leidsche Rijn-Zuilen
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Aanleiding MIRT Verkenning
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